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คู่มือสถานีเตือนภัยคุณภาพน  าอัตโนมัติ 

1. โครงสร้างของระบบ 

สถานีเตือนภัยคุณภาพน้ าอัตโนมัติ ท างานโดยดึงน้ าจากแหล่งน้ าที่ต้องการตรวจสอบ เข้ามายัง
ภายในสถานี ท าการตรวจสอบด้วยเครื่องวัดคุณภาพสูง มีความแม่นย า และจัดส่งข้อมูลการตรวจวัด
ไปเก็บไว้ยัง คอมพิวเตอร์เซอร์เวอร์ส่วนกลาง ในขณะเดียวกันสถานีจะส่งสัญญาณ ทั้งในรูปไฟเตือนที่
ตัวสถานี และส่งสัญญาณเตือนผ่านทางโทรศัพท์มือถือ ไปยังหมายเลขที่ระบุไว้ในคราวเดียวกัน 

สถานีได้ออกแบบให้สามารถท างานได้อย่างอัตโนมัติ ตลอด 24 ชั่วโมง โดยสถานีจะสุ่มเก็บ
ตัวอย่างน้ าทุก 30 นาที สถานีสามารถปรับตั้งการควบคุมเช่น ระยะเวลาการตรวจวัด, การตรวจสอบ
พ้ืนฐาน ผ่านทางคอมพิวเตอร์ทั่วไป 
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2. ส่วนประกอบของสถานี 
โครงสร้างภายในสถานีประกอบด้วย 

 HACH controller ท าหน้าที่ควบควมการอ่านค่าจากเซ็นเซอร์ และแสดงผลบนจอภาพ 
ประกอบด้วยเซ็นเซอร์ pH, DO, Conductivity และ Temperature การปรับตั้ง และ
การดูแลชุดหัววัดจะผ่านทางการควบคุมของ HACH controller ทั้งสิ้น 

 MMC1000 controller ท าหน้าที่เชื่อมต่อกับ HACH ผ่านทาง MODBUS (RS485) 
ข้อมูลการตรวจวัดจากเซ็นเซอร์จะส่งต่อมายัง MMC1000 ผ่านทางช่องทางนี้ การ
ควบคุมการสื่อสาร GPRS, การสั่งควบคุมปั๊มน้ า, การเตือนชนิดต่างๆ จะผ่านทาง 
MMC1000 ทั้งสิ้น 

 ถังบรรจุน้ าส าหรับการวัดและหัวเซ็นเซอร์ ท าหน้าที่เก็บน้ าที่ไหลเข้ามายังสถานี ผ่านมา
จากปั๊มน้ า ภายในถังน้ านี้จะสัมผัสกับหัวเซ็นเซอร์ เพ่ือให้สามารถอ่านค่าได้ทันที 
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ถงับรรจุน ้ าส าหรับ
ตรวจวดั และหวั
เซ็นเซอร์ 
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3. การติดตั งสถานี 
การติดตั้งสถานีตรวจวัดคุณภาพน้ า สามารถติดตั้งได้ในบริเวณท่ีใกล้แหล่งน้ า โดยวางทุ่นลอยพร้อม
ปั๊มน้ าและเดินท่อน้ าเข้าสู่ตัวสถานี สถานที่ติดตั้งควรมีลักษณะดังนี้ 

 อยู่ในที่ปลอดภัย 
 มีแหล่งจ่ายไฟฟ้า 220V 
 มีสัญญาณโทรศัพท์เคลื่อนที่อย่างน้อยครึ่งหนึ่งของสัญญาณเต็ม (เครือข่าย DTAC) 

 

Contactor 

ส าหรับควบคุม
ป้ัมน ้ า 
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4. การปรับตั งและการควบคุมการท างานสถานี 
การปรับตั้งการท างานของสถานี จะท าผ่านโปรแกรม Hyper Terminal ซึ่งเป็นโปรแกรมที่ติดต้ังมา
ให้กับ Windows ทุกๆเครื่อง การเรียกใช้งานให้ท าดังนี้ 

4.1 การใช้งาน HyperTerminal 

1. มองหา ICON นี้บน Windows จากนั้นเรียกโปรแกรมข้ึนมา    

แหล่งน ้ าท่ีตอ้งาาร
ตรวจวดั 

ทุ่นลอยบรรจุป๊ัมน ้ า 

ท่อน าน ้ าเขา้สู่สถานี 

สถานีวดั 

พ้ืนท่ีชายฝ่ัง 
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2.   คลิกท่ีปุ่ม 
Property เพ่ือก าหนดคุณสมบัติของ COM port (RS-232 port) 
 

3.        
การปรับตั้งระบบท าผ่านทาง Hyper Terminal โดยก าหนดพารามิเตอร์ดังนี้ 
3.1. Baud rate 1200, Data bit 8, Stop bit 2, Parity: No, Flow control: No 
3.2. ก าหนดชนิด Terminal Type เป็น TTY 
3.3. ต่อสาย RS232 จากบอร์ด MMC1000 เข้ากับ PC  

4. ท าการเชื่อมต่อโดยกดคีย์ ENTER ที่ PC ไปเรื่อยๆ จะเห็น Prompt ให้ Login เพ่ือเข้าสู่ระบบ ใช้ 
user name (mmc) และ password (mmc) หากใช้ไม่ได้หรือลืมที่เปลี่ยนไป ให้ใช้ admin ทั้ง
สองอย่าง MMC1000 จะ logout ให้อัตโนมัติภายในเวลา 15 นาทีหลังจากคีย์อักษรตัวสุดท้าย 
เพ่ือความปลอดภัย ดังนั้นหากไม่ได้ใช้ Hyperterminal สักระยะหนึ่ง อาจจะต้อง login ใหม ่
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5. ทดสอบการสื่อสารระหว่าง HACH และ MMC1000 ผ่านทาง ModBus RS-485 MMC1000 

สามารถอ่านค่าการวัดจาก HACH ผ่านทาง ModBus แต่ทั้งนี้จ าเป็นต้องปรับตั งพารามิเตอร์ทั ง
สองฝั่งให้ตรงกันก่อน 

6. อ่านค่าที่ได้ปรับตั้งไว้ในระบบ ใช้ค าสั่ง >sys read 
 

 

พารามิเตอร์ของ 
MODBUS 
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4.2 การอ่านค่าพารามิเตอร์จาก HACH1000 
1. การอ่านค่า MODBUS register จาก HACH controller เริ่มจากที่หน้าจอ HACH1000 
 

 
 

1) กดท่ีมุมล่างด้านซ้ายเพ่ือให้แสดงเมนู 
 

 
 

2) เมื่อเข้ามาที่เมนู ให้เลือกที่ “SYSTEM SETUP” เข้าไปที่ค าสั่งนี้ 
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3) เข้าไปที่ค าสั่ง “NETWORK MODULES” 
 

 
 

4) เข้าไปที่ค าสั่ง “FIELD BUS” 
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5) จากจุดนี้ต้องเข้าไปที่ 2 ค าสั่งคือ “TELEGRAM” และ “MODBUS” 
 

 
 

5.1) ที่ค าสั่ง MODBUS คือตรวจสอบ MODBUS ADDRESS, BAUD RATE, STOP BIT ซึ่งต้องตรง
ตามภาพนี้จึงจะใช้งานได้ 
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5.2) ที่ค าสั่ง TELEGRAM ใช้ส าหรับก าหนด REGISTER ของ SENSOR เพ่ือน าไปก าหนดที่ 
MMC1000 

4.3 การก าหนดค่า Register MODBUS ที่ MMC1000 
 
>sys mph 2 ก าหนด register ของ sensor pH ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้คือหมายเลข 2 

หากหมายเลขที่อ่านได้จาก TELEGRAM ต่างจาก 2 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 
>sys mdo 6 ก าหนด register ของ sensor DO ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้คือหมายเลข 6 

หากหมายเลขที่อ่านได้จาก TELEGRAM ต่างจาก 6 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 
>sys mec 10 ก าหนด register ของ sensor EC ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้คือหมายเลข 10 

หากหมายเลขที่อ่านได้จาก TELEGRAM ต่างจาก 10 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 
>sys mt 14 ก าหนด register ของ sensor TEMP ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้คือหมายเลข 

14 หากหมายเลขท่ีอ่านได้จาก TELEGRAM ต่างจาก 14 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 
>sys save สั่งให้ MMC1000 บันทึกค่า register ต่างๆไว้ในระบบ 

4.4 การทดสอบระบบเบื้องต้น 
1. ทดสอบการอ่านค่าจาก sensor ผ่านทาง Hyper Terminal 
 
>measure สั่งให้อ่านค่าตรวจวัดจาก HACH มาแสดงบน HyperTerminal  
>measure t 2 สั่งให้อ่านค่าตรวจวัดจาก HACH มาแสดงบน HyperTerminal ทุกๆ 2 วินาที  

สามารถยกเลิกโดยการกดคีย์ ESC 
 
 
 

หมายเลข REG 

ของ DO 



12 

 

 

2. ทดสอบการท างาน ปั๊มน้ า, ไฟฉุกเฉิน ฯลฯ การทดสอบจะผ่าน Hyperterminal ด้วยค าสัง 
control มีดังนี้ 

 
>control omp  สั่งเปิดปั๊มน้ า 
>control xmp  สั่งปิดปั๊มน้ า 
>control ofan  สั่งเปิดพัดลม (โดยปกติเม่ือเปิด Main breaker พัดลมจะท างานโดย

อัตโนมัติ) 
>control xfan  สั่งปิดพัดลม 
>control oy  สั่งเปิดไฟสีเหลือง 
>control xy  สั่งปิดไฟสีเหลือง 
>control or  สั่งเปิดไฟสีแดง 
>control xr  สั่งปิดไฟสีแดง 
>control x   สั่งให้ปิดทุกอย่าง 
 
3. การทดสอบทั้งระบบ – หลังจากติดตั้งและทดสอบแต่ละส่วนเรียบร้อย สามารถทดสอบการ

ท างานทั้งระบบ (ปั๊มน้ าเข้ามา + ท าการตรวจวัด + ส่งสัญญาณเตือน SMS + ส่งข้อมูลเข้าหา 
server) ด้วยค าสั่ง 

 
>control auto สั่งให้อยู่ใน auto mode และรอเวลาตรวจวัดครั้งถัดไป 
>control trig สั่งให้ run หนึ่งครั้งทันที 
 
4. การอ่านค่าใน Datalogger --- ภายใน MMC1000 สามารถบันทึกข้อมูลได้  6,144 ครั้ง (คิดเป็น 

128 วัน) การเรียกข้อมูลมาดูท าได้ดังนี้ 
 
>getrec สั่งให้แสดงข้อมูลใน data logger 10 รายการล่าสุด 
>getrec 10 สั่งให้แสดงข้อมูลที่ record หมายเลข 10 
>getrec ? ถามจ านวน record ทั้งหมดในระบบ 
>getrec -20 สั่งให้แสดงข้อมูลใน data logger 20 รายการล่าสุด 
 
5. เมื่อต้องการให้ MMC1000 ท างานอัตโนมัติให้ท าดังนี้ 

 ถอดสาย RS232 ออกจาก MMC1000 
 ตรวจสอบความเรียบร้อย 
 กดปุ่ม RESET ที่ MMC1000 แล้วปิดตู้  ระบบจะเริ่มท างานภายใน 30 นาที (หลังจาก 

RESET  MMC1000 จะท างานใน mode MANUAL และจะปรับไปสู่ mode AUTO ภายใน 
30 นาทีอัตโนมัติ) 
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4.5 การตั้งค่าอ่ืนๆ 
1. การตั้งระดับการเตือน 
 
 

 
 
>sys DO 1.0 2.0 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่ออยู่ระหว่าง 2.0->1.0 

ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับต่ ากว่า 1.0 
>sys PH 1.5 2.5 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่อระดับอยู่ระหว่าง 5.5 ถึง 

8.5 
ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับอยู่ระหว่าง 4.5 ถึง 
9.5 

>sys EC 100.0 200.0 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่ออยู่ระหว่าง 100.0-
>200.0 
ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับสูงกว่า 200.0 

>sys save สั่งให้บันทึกการปรับตั้งใน MMC1000 

ระดบัาารเตือน 

หมายเลข
โทรศพัทเ์คล่ือนท่ี 
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2. การก าหนดหมายเลขโทรศัพท์ส าหรับ SMS สามารถก าหนดได้สูงสุด 5 หมายเลข 
 
>sys sms1no=”0816363234” ก าหนดหมายเลข 0816363234 ส าหรับเป็นหมายเลขเตือน 
>sys sms2no=”0897965930” ก าหนดหมายเลข 0897965930 ส าหรับเป็นหมายเลขเตือน 
>sys sms1=ena ก าหนดให้ใช้ sms1 
>sys sms2=dis ก าหนดไม่ใช้ sms2 
>sys save สั่งให้บันทึกข้อมูลใน MMC1000 

5. การส่งสัญญาณเตือนภัย 

5.1 การแสดงสัญญาณไฟเตือน 
ด้านหน้าของสถานีมีสัญญาณไฟสองสีคือ เหลืองและแดง การแสดงสัญญาณไฟ จะอยู่ภายใต้เงื่อนไข
ดังนี้ 
o สัญญาณสีเหลือง 

o จะเปิด (ON) เมื่อระดับการตรวจวัดจากเซ็นเซอร์ DO, PH หรือ EC อยู่ในระดับเฝ้า
ระวัง 

o จะปิด (OFF) เมื่อระดับการตรวจวัดจากเซ็นเซอร์ DO, PH หรือ EC ไปอยู่ระดับ
วิกฤติหรือกลับสู่ภาวะปกติ 

o สัญญาณสีแดง 
o จะเปิด (ON) เมื่อระดับการตรวจวัดจากเซ็นเซอร์ DO, PH หรือ EC อยู่ในระดับวิกฤติ 
o จะปิด (OFF) เมื่อระดับการตรวจวัดจากเซ็นเซอร์ DO, PH หรือ EC ไปอยู่ระดับเฝ้า

ระวังหรือกลับสู่ภาวะปกติ 
o สัญญาณสีเหลืองและสีแดง จะไม่แสดงพร้อมกัน 

DO 

0 mg/L 2.0 mg/L 6.0 mg/L 

ระดบัวาิฤต ระดบัเฝ้าระวงั ระดบัปาติ 

pH 

7.0 9.5 8.5 5.5 4.5 

1.5 1.5 pH HI=2.5 pH HI=2.5 

EC 

0 uS 200.0 uS 100.0 uS 

ระดบัวาิฤต ระดบัวาิฤต 

ระดบัวาิฤต 

ระดบัเฝ้าระวงั ระดบัเฝ้าระวงั 

ระดบัเฝ้าระวงั 

ระดบัปาติ 

ระดบัปาติ 
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5.2 การส่งสัญญาณเตือนผ่าน SMS 
ระบบจะส่งสัญญาณเตือนไปยังโทรศัพท์มือตามหมายเลขท่ีโปรแกรมไว้ โดยค่าใช้จ่ายที่เกิดขึ้นเป็นไป
ตามเงื่อนไขการใช้งานของเครือข่าย DTAC 
เพ่ือให้เป็นการประหยัดค่าใช้จ่าย ระบบจะส่งสัญญาณเตือนภายใต้เงื่อนไขดังนี้ 

 

6. รายละเอียดค าสั่งต่าง 

6.1 ค าสั่ง Help 
>help สั่งให้แสดงค าสั่งทั้งหมดท่ีมี 
>help sys สั่งให้แสดงรายละเอียดค าสั่ง “SYS”—การปรับตั้งพารามิเตอร์ระบบ 
>help control สั่งให้แสดงรายละเอียดค าสั่ง “CONTROL”—ค าสั่งควบคุมเอาท์พุท

ต่างๆ 
>help measure สั่งให้แสดงรายละเอียดค าสั่ง “MEASURE”—ค าสั่งให้อ่านค่าจาก 

HACH 
>help getrec สั่งให้แสดงรายละเอียดค าสั่ง “GETREC”—ค าสั่งให้อ่านค่าจาก Data 

Logger 
>help time สั่งให้แสดงรายละเอียดค าสั่ง “TIME”—ค าสั่งให้แสดงวันที่ เวลา 
 

ระดบัวาิฤต 

ระดบัเฝ้าระวงั 

ระดบัปาติ 

เวลา 
0:30 1:00 1:30 2:00 2:30 3:00 3:30 4:00 4:30 

จุดท่ีส่ง SMS 

5:00 5:30 6:00 
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6.2 รายละเอียดค าสั่ง sys 
 

 

>sys period 30 ก าหนดช่วงเวลาการสุ่มตัวอย่างน้ า (ปกติ 30 นาท)ี 
>sys interval 60 ก าหนดช่วงเวลาปั๊มน้ าท างาน (ปกติ 60 วินาที) 
>sys timestart ก าหนดเวลาเริ่มต้นท างานระบบ 
>sys station 100 ก าหนดหมายเลข สถานี – ห้ามเปลี่ยนแปลง เพราะมีผลต่อ

ข้อมูลในเซอร์ฟเวอร์ 
>sys name NONG_IN_PANG ก าหนดชื่อสถานี “NONG_IN_PANG” ปรากฏขณะส่ง SMS 
>sys read อ่านค่าของ sys จากระบบ MMC1000 
>sys save บันทึกค่า sys เข้าไปในระบบ MMC1000 
>sys default ล้างค่า sys ปัจจุบันทิ้ง และกลับไปใช้ค่าตั้งต้น 
>sys DO 1.0 2.0 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่ออยู่

ระหว่าง 2.0->1.0 
ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับต่ า
กว่า 1.0 

>sys PH 1.5 2.5 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่อระดับอยู่
ระหว่าง 5.5 ถึง 8.5 
ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับอยู่
ระหว่าง 4.5 ถึง 9.5 

>sys EC 1000.0 2000.0 ก าหนดให้ระดับการเตือน (warning) ของ DO เมื่ออยู่
ระหว่าง 1000.0->2000.0 
ก าหนดให้ระดับการเตือน (critical) ของ DO เมื่อระดับสูง
กว่า 2000.0 

>sys sms1no=”0816363234” ก าหนดหมายเลข 0816363234 ส าหรับเป็นหมายเลขเตือน 
>sys sms2no=”0897965930” ก าหนดหมายเลข 0897965930 ส าหรับเป็นหมายเลขเตือน 
>sys sms1=ena ก าหนดให้ใช้ sms1 
>sys sms2=dis ก าหนดไม่ใช้ sms2 
>sys ma 10 ก าหนด MODBUS address มีค่าเท่ากับ 10  
>sys mph 2 ก าหนด register ของ sensor pH ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้

คือหมายเลข 2 หากหมายเลขที่อ่านได้จาก TELEGRAM 
ต่างจาก 2 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 

>sys mdo 6 ก าหนด register ของ sensor DO ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้
คือหมายเลข 6 หากหมายเลขที่อ่านได้จาก TELEGRAM 
ต่างจาก 6 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 

>sys mec 10 ก าหนด register ของ sensor EC ให้แก่ MMC1000 ในที่นี้
คือหมายเลข 10 หากหมายเลขท่ีอ่านได้จาก TELEGRAM 
ต่างจาก 10 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 
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>sys mt 14 ก าหนด register ของ sensor TEMP ให้แก่ MMC1000 ใน
ที่นี้คือหมายเลข 14 หากหมายเลขท่ีอ่านได้จาก 
TELEGRAM ต่างจาก 14 ให้เปลี่ยนเป็นเลขนั้น 

>sys save สั่งให้ MMC1000 บันทึกค่า register ต่างๆไว้ในระบบ 
 

6.3 รายละเอียด control 
 
>control omp  สั่งเปิดปั๊มน้ า 
>control xmp  สั่งปิดปั๊มน้ า 
>control ofan  สั่งเปิดพัดลม (โดยปกติเม่ือเปิด Main breaker พัดลมจะท างานโดย

อัตโนมัติ) 
>control xfan  สั่งปิดพัดลม 
>control oy  สั่งเปิดไฟสีเหลือง 
>control xy  สั่งปิดไฟสีเหลือง 
>control or  สั่งเปิดไฟสีแดง 
>control xr  สั่งปิดไฟสีแดง 
>control x   สั่งให้ปิดทุกอย่าง 
>control auto สั่งให้อยู่ใน auto mode และรอเวลาตรวจวัดครั้งถัดไป 
>control trig สั่งให้ run หนึ่งครั้งทันที 

6.4 รายละเอียดค าสั่ง measure 
>measure สั่งให้อ่านค่าจาก HACH มาแสดงบน HyperTerminal  

หรือ 
>measure t 2 สั่งให้อ่านค่าจาก HACH มาแสดงบน HyperTerminal ทุกๆ 2 วินาที  

สามารถยกเลิกโดยการกดคีย์ ESC 

6.5 รายละเอียดค าสั่ง getrec 
>getrec สั่งให้แสดงข้อมูลใน data logger 10 รายการล่าสุด 
>getrec 10 สั่งให้แสดงข้อมูลที่ record หมายเลข 10 
>getrec ? ถามจ านวน record ทั้งหมดในระบบ 
>getrec -20 สั่งให้แสดงข้อมูลใน data logger 20 รายการล่าสุด 

6.6 รายละเอียด time 
>time  แสดงเวลา ณ ปัจจุบัน 
>time set 100107-081000 ตั้งวันที่ 10 เดือน 01 ปี 2007 เวลา 08:10:00 
>time next ถามเวลาท างานครั้งต่อไป 
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7. การเรียกข้อมูลผ่าน Web 
ข้อมูลจากสถาน ีจะส่งเข้าไปที่ Database Server  และสามารถน าเสนอผ่านทาง Internet Browser 
ได้ที่ URL http://www.wqmonline.com/admin 
 

 
 
 
 
 

http://www.wqmonline.com/admin
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8. ขั นตอนการบ ารุงรักษาและปรับแต่งเครื่องมือ 
 

8.1 หัววัดความขุ่น 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 



22 

 

 

ส่วนประกอบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                ลักษณะของหัว sensor                  ลักษณะของช่องตรวจวัดและใบปัดท าความสะอาด                                            
 
  หลักการท างาน 

 
หลักการวัดเป็นหลักการพ้ืนฐานที่ใช้การดูดกลืนแสงอินฟาเรดที่กระเจิง ซึ่งสามารถวัดความ

ขุ่นได้ต่ าที่สุดตาม DIN EN 27027 มีความน่าเชื่อถือ และต่อเนื่องตามปริมาณตะกอนแขวนลอยที่
สูงขึ้น   เครื่องสามารถท างานได้ทั้งแบบวัดความขุ่นอย่างเดียว และวัดทั้งความขุ่นกับตะกอน
แขวนลอย โดยใช้หลอด LED ยิงแสงอินฟาเรดท ามุม 45 องศาเข้าสู่น้ าที่ ใช้วัด หลังจากนั้น 
photoreceptor ตัวหนึ่งจะท าการจับแสงที่กระเจิงท ามุม 90 องศากับ LED เพ่ือวัดความขุ่น และ
ส าหรับรุ่นที่วัดตะกอนแขวนลอยได้จะมี photoreceptor อีกตัวหนึ่งจับแสงที่กระเจิงจากตะกอน
แขวนลอย 140 องศากับ LED 
 

   

 

 

 

  

  
 

    

LE
D 

 
   

 

 
  
 

140
o
 Backscatter 

Detector 

90° Detector 
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การแสดงผล 
                                                                             
 
 
 
 
 
 
 
 
 

การแสดงผลรวม 
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การบ ารุงรักษาและปรับแต่ง 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

อุปกรณ์ที่ใช้ท าความสะอาดหัววัด 
 
 
 
 
 
 
 
                                 ทิชชู                                         น  ากล่ัน 

 
 
 

 
 
 
 
 
 

                          น  าสบู่อ่อน                                       HCL 5% for clean  sensor 
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อุปกรณ์ที่ใช้ในการปรับแต่งหัววัดความขุ่น 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Formazin STD                                  เครื่องวัด Lab 
 
ขั นตอนในการ Calibrate Turbid sensor 
 

 
 

        MEASUREMENT DISPLAY 
 

        5.85     pH          pH SENSOR 
        0.20    ppm          DO SENSOR 
        32.0     NTU          TURBIDITY 
      179.5     µS/cm         EC SENSOR 
        430      mV                 ORP SENSOR 
       30.6      C                      EC SENSOR 
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  MENU 

     SENSOR STATUS 

     SENSOR SETUP 

     SYSTEM SETUP 

     TEST/MAINT 
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SENSOR SETUP 
LDO   DO SENSOR 

                     37xx sc        EC SENSOR 

pH sc  pH SENSOR 

      pH SC    ORP SENSOR 

   SOLITAX sc TURBIDITY 
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SOLITAX SETUP 

      CALIBRATE 

      CONFIGURE 

      DIAG/TEST 
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CALIBRATE 
      SET OUT MODE 

      SENSOR MEASURE 

      FACTOR 1.0 

      OFFSET   0.0 NTU 

      SET CAL DEFALT 
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OUTPUT MODE 
      OUTPUT MODE            HOLD 
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CALIBRATE 

      SET OUT MODE 

      SENSOR MEASURE 

      FACTOR  1.0 

      OFFSET   0.0 NTU 

      SET CAL DEFALT 



33 

 

 

 
 

TURBIDITY 

 49.5 NTU TRB 

 HOLD 
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CALIBRATE 

       SET OUT MODE 

       SENSOR MEASURE 

       FACTOR  1.0 

       OFFSET 0.0 NTU 

       SET CAL DEFALT 



35 

 

 

 
 

CALIBRATE 

      SET OUT MODE 

      SENSOR MEASURE 

      FACTOR   1.0 

       OFFSET     0.0 NTU 

       SET CAL DEFALT 
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CALIBRATE 

 RETURN PROBE 

 TO PROCESS 
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SOLITAX SETUP 

      CALIBRATE 

      CONFIGURE 

      DIAG/TEST 
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TEST/MAINT 

      PROBE INFO 

      PROFILE 

      COUNTER 

      SET INTERVAL 

      TEST/MAINT 
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ระยะเวลาการบ ารุงรักษา 

 
 

PROFILE 
      PROFILE COUNTER    -1 

 

       RESET CONFIG 

  

Item Maintenance Task Period 

 

 
1 Clean sensor  Monthly 

2 calibrate sensor  Monthly 

3 เปล่ียน sensor cap  1 ปี 


